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Voraussetzungen von

Auslagerungs-

Zeitplan Lehrstoff nach Lehrplan anderen wiinsche an andere |Lehrziel Inhalt Anmerkungen
Gegenstidnden Gegenstinde
thermische Strecken mit schaltenden
1 Sechstel Regelstrecken : rotierende und lineare Reglern, lineare/rotierende Antriebe mit
’ Antriebe, thermische Strecken StellgréRenbeschrankung bzw. besonderen
Anforderungen an die Regelgiite
Reglereinstellung und Optimierung in abh.
\von beannter Streckencharaktersitik
Stetige Regelung : Inbetriebnahme, Abgleich, (Ziegler-Nichol bzw. Chien et al) bzw.
2. Sechstel [Stabilitat, Optimierung, kaskadierte Regelung, beobachtetem Regelverhalten
Proportional- und Servohydraulik Optimierungskriterien fir Regler bzw.
Strukturanpassungen als Optimierungs-
mafinahme
Unstetige Regelung : Zweipunktregler, - ) ) )
3. Sechstel Dreipunktregler, Anwendungskriterien MSRT 4. Jahrgang Einfiihrung in Fuzzy-Control-Systeme
Regelsysteme : Rechnergestiitzte Regelung, .
(- Sechstel zentrale und dezentrale Systeme PC-Regelung in Labor
Fernmessung und Dateniibertragung : .
5. Sechstel [analoge und digitale Verfahren, EMYJ%E?T
elektromagnetische Vertraglichkeit
6. Sechstel

Offener Lehrstoff nach Lehrplan :
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